
発表
番号

登壇者 講演題目 所属

G01 林 裕之
線形陰的な微分代数方程式で表されるシステ
ムのためのシミュレーションパッケージの開発

九州工業大学

G02 津村 祐司
タブレット端末での利用を考慮した
制御系CADの開発

九州工業大学

G03 伊藤 孝彰 小型窓清掃ロボット 北九州市立大学

G04 田口 陽介，吉浜 丈広
異なる衝突回避アルゴリズムを搭載した
車両ロボットの障害物競走

九州工業大学 

G05 芦田 賢士
赤外線センサに基づく複数ロボットの整列実
験

九州工業大学

G06 脇坂 健太郎
葉画像を用いた樹木自動検索システム
「お木楽サーチ」

九州工業大学

G07 笠原 暢
簡易なシステムによるマルチコプターの
自律飛行制御

佐賀大学

G08 黒田 純司
USBカメラによる移動ロボット車の新しい操縦
方法

佐賀大学

G09 山田 寛治
最小限のシステムによる
ボールバランサー実験システムの開発

佐賀大学

G10 杉本 浩隆
DM分解を用いたモジュール設計における
設計手順最適化

九州工業大学

G11 岡谷 勇希 MRα流体グリッパの開発 九州工業大学 

G12 日高 忠洋 運動想起時のＥＥＧ信号に関する研究 佐賀大学 

G13 谷末 昂浩 ウェーブレット変換を用いた橋梁劣化診断 早稲田大学 
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