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　今回の特集「産業オートメーションにおける社会的環
境変化と対応の現状～技術革新と求められるセキュリ
ティ～」の企画は，2021 年 4 月に検討を開始しました．
当時は COVID-19 が猛威をふるっており，さらなる感染
拡大が懸念されている時期でした．感染予防対策として
テレワークやリモート会議が急速に普及し，私たちのワー
クスタイルが大きく変化していました．産業オートメー
ションの現場での感染予防対策については，2020 年 11 月
に SICE 安全のための計測・制御・システムを考える会が
制御システムユーザへのアンケート調査を実施し，
COVID-19 以前から行われていたDXへの取り組みを活か
してさまざまな感染防止対策が行われているとの回答を
いただいていました．このような状況から，企画当初は，
COVID-19 が産業オートメーション分野にもたらす社会的
変化と対応について取りあげる方向で検討を開始しまし
た．しかし，この特集が掲載される 2023 年 4 月の時点で
COVID-19 に関連する特集は新鮮味に欠ける恐れがあるの
ではないかという懸念から企画の見直しを行いました．

産業システムを取りまく社会的環境変化として，DX，
IoT，AI などの新技術の発達，国際的なデータ基盤の整
備 , 制御システムのオープン化，サイバーセキュリティリ
スクの増加などを取り上げ，それに対応する技術や取り組
みについて特集することとしました．会誌WGメンバー
の強力なサポートのもとで，第一線でご活躍の皆様から貴
重な知見をご寄稿いただき，制御システムの現在と未来を
俯瞰いただける内容になりました．
　本特集号の企画・編集にあたり，名古屋工業大学 橋本
先生にゲストエディタとしてご参加いただき本特集の取り
まとめをしていただきました．また，産業応用部門ネット
ワーク・システム部会および SICE 安全のための計測・制
御・システムを考える会の皆様には本特集号のWGにご
参加いただき，企画検討・執筆依頼・編集に多大なるご協
力をいただきました．厚く感謝を申し上げます．本特集に
尽力いただきました学会事務局の皆様，本特集にご寄稿い
ただいた皆様に心から感謝を申し上げます．
 （新井　貴之　記）
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